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1. прЕдмЕт злI{упIвJII тл иого сItJIАlцовI
1.1 Предметом закугriвлi с послуги з технiчного обслуговування, поточного

ремонту, калiбрування та повiрки (далi ТО) майданчика зва}кування в pyci (далi
майданчика).

1.2 Послlrги з То закуIIовуIотъся до кiнця 2025 року.
1.3 Послуги з ТО lrроводяться з наступною за перiодичнiстю:
9 цiлодобове вiдстеження (монiторинг) роботи майданчика - Щолаток 1,

е мiся.tне ТО (далi N4TO) щоп,liсяця (графiк для ко)Itного майдан.{ика
погоджусться ЗамовникоN.{ окремо) ;

|.4 Наданi послуги мають бути гriдтверл>ttенi щомiсячними вiдповiдними актаN4и

виконаних робiт та оформ.[енI,IN,{ звiтопд про cTaII обладнання.

2. виN{оI,и до ItoCJtyI,:} ,г(}

2.1 Зiлl,альrti вlrмогlл
2.|.| Bci випцоги, наведенi у цьому технiчному завданнi, слiд розглядати як мriнiпцальнi

ви\4оги (Виконавецъ ]\,{ае право запропонувати власний гrерелiк послуг з ТО, який краще
вiдповiдас технiчним характеристикам та умовам роботи майданчика або групи майдан.,ликiв).

2,t.2 Yci апаратнi модулi, коN4поненти, програмне забезпечення, операцiлiнi системи
тощо, якi с необхiдними для безгtеребiйноi роботи майданLIика, повиннi входити до складу
послуг з ТО, HaBiTb якLцо вони спецiалъно не зазначенi.

2.1,3 Замовник пiд час передавання майданчика ВиконавцIо для надання послуг з ТО
надас вичерпну iнформацiю про актуалъний стан майданчика, Bci реестрацiйнi данi щодо
доступу до обладнання та програмного забезпечення, вичерпну iнформацiю про актуальtлиl:t
статус гарантiйних зобов'язань на п,tайданчLIк. Замовник пiдтверлжус, що не l\4ac )Itоднtrl,\

обь,tеrкень щодо доступу до обладнання та програN{ного забезпе.Iення. Прийш,rаншя плайданчI,{кL1

вiдбувасться зLl aKToN,{ в якоN,{)/ IJl(азу€l,ьсrI вся aKTyaJIbHa iнфор]\дацiя.
2.1.4 ilланова запцiна об_падrtанлtя та MaTepia-uiB проводиться за погоджеI{Fiям iз

lJапцовником з обсягiв наданих lJапцовt-tикопц або з власних оперативн!Iх об'смiв запасних частин
з подiUIьшим вiдновлеIIняN,I цих об'сп,tiв liапtовIIикоN,{ аналогi.IниN,{и за своiшlи характеристиI(|1r\{t.l

запасниN,I и LIастинаN4и.

2.1.5 У випадку необхiдностi peMoI]Ty ejleN,{eнTiB майданLIика, надас lJaMoBtll.tKv l]tl

погодження розрахунок кошторису з наведенняN,{ терплiнiв, необхiдних для вiдновлеFIня
працездатгiостi шлайданчика. Виконавець розпочина€ ре]\,{онт пiсля затвердхtення кошториса
lJамовником. Елешленти майданчика, потреба у замiнi яких була встановлена пiд час надаIIня
послуг з ТО, повиннi бути новими та виготовленими не ранiше 2019 року.

2.|.6 Все обладнання, що встановлIоеться на п,tайданчику пiд час надання послуг з Т'О,



повинне мати:

- паспорт вiд Виробника;
- сер,гифiкат походження вiд Виробниrtа;
- технiчнирi опис вiл Виробника;
- результати заводських виIIробуванъ вiд Виробника.
2,|.7 TepMiH гарантii вiд Виконавця на обладнаFIня, що встановлюетъся на

майданчику, не мохtе бути меншим вiд загалъного строку гарантiй Виробrlика.
2.1.8 Bci матерizulи, rцо виItористовуютъся пiд час надання послуг з ТО, шовиннi ]vIати:

- пасIIорт вiд l3лrробника;
- сертr.rфiкат поход>rtення вiд Виробника;
- технiчний опt.{с вiд Виробника;
2.2 Вимоги до lсалiбруваrlня ,r,a повiрlси
2.2.L Виконавець забезпе.луе щомiсячt-tу перевiрк), вiдповiдностi засобiв

ВИМiРЮВальноi технiки заявлеI]LIм N4етрологiчнипц характерLIстикаN4 з виItористаIiгIrIN4
аВТОпОiзДа З 5-ма або бiлъше осями та загаJIьною масою понад 34 тонни, який здiйснtос
rцонаЙп,tенше три проТзди ко)Itною смугою ргху на кожнiй iз трьох випробувальнрIх
шврlдкостей.

2.2.2 У Випадку необхiдностi виконання peMoHTHLIx або вiдновлювсLчьних робiт,
ВИКОНавецЬ надас Замовнику на погод)Itення розрахунок кошторису з вказання1\4 TepпtiHiB,
НеОбХiдних для виконання робiт. Виконавець розпочинае виконання робiт пiсля затверд)Itеt{нrl
ItОШТориса Замовником, узгоджеrrгrя графiку виконання робiт та пiдписання oKpeMoi заявки на
iэоботи.

2.2.3 У випадку необхiдностi надання послуг з калiбрування та повiрtси засобiв
ВИмiрtовальноi технiки пiсля завершення ремонтних або вiдновлювальних робiт аrбо 1, itltllих
ОбГрУнтованих випадках, Викоr{авець надас Запцовнику на погод)I(ення розрахунок кошrторI{су
З ВКаЗанняМ T'epш,riHiB, необхiдних для виконання робiт, Викоirавець розпочина€ надан}lrl
ПОСЛУГ з калiбрування та гtовiрки пiсля затверд)Itення i{ошторису Замовником, узгодженнrI
графiку надання послуг та пiдписаFIня окремоi заявки на послуги.

2.З Itrослуги зв'язlсу та електропостачання
2.3.| За погодженняj\{ Mti>tt Викоtлавцеп,t та Запцовниttопл до Rартостi послl,г з 1'О

N,Io)IiYTb бУТlr ВКлIОЧеIli (окремо або одночасно) послуги з надання дротового доступу до Mepexti
lHTepHeT, з надання резервного доступу до мережi IHTepHeT через мерех(у 3G/4G, поолугIi з
еЛеIiТРОПОСТаЧанНя, послуги надання зв'язку до пульта охорони, включаIочи ваlэтiст,ь
абонентського обслуговування охорони комплексу, або послуги з фiзичноТ охорони
маtlдаi:чика.

Начальt-iик вiддiлу peMoHTiB та експлуатацiйного
)iтрима}Iriя автомоб iльнlлх дор iг
та безпеки автомобiльних дорiг N,{. Котловий

Провiдний iHxteHep вiддiлу peMoH,TiB та експлуатацiйн
утримання автомобiлъних дорiг
та безпеки автомобiлъних дорiг I. /{митрук



l[одА,гок 1

до технirлного завJIаI{нrr

Ч..r, Ск;rад послуг з ТО Звtгlliсть fiро
BIlKoHr}lry Ёоботу

1 . Зага"зrьносистемлli ocHoBHi сlперацii

1.1

Фотографуваншя елеN,{еFiтiв майtданчLIка та ik стану (Bci давачi,
шафи, розподiлънi tсоробки, кабелънi канали, периферiйuе
обладнання тощо). У вLIпадку виявлення HecпpaBHocTi чи
дефектiв повиннi надаватись Тх дета_ltьнi фотографiТ.

Роздiл у щсэмiсячноI\,tу
звiтi

2. Iндуктивнi детектори (петлi)

2.1

Перевiрка стану та вiдновлеI{ня за потреби:
- кабельного ущi:lьl-tення у rшафi, кабелiв без порушення
iзt_l.1lяцiТ:

- з'слнitнь кабелiв та елеIiтронriого об-rаднаrtня

Роздiл у щомiсячно1\.,Iу
звiтi

2.2
Псревiрка роботи петлi i (lopMpl хвлтлi з петлi за допоN{огою
дiагностичного програмного забезпечення

Протокол BtlTvt i plo вагI ь

З. OcboBi детеltторI.{ наL]ан,га}i(ення (давачi вагl.t

3.1

ГIеревiрка стану,г;r вiдновлеl-iня за потреби:
* кабельного уrцiлънення у шафi, кабелiв без порушення
iзоляцii;
- з'еднань кабелiв т,а електронного обладI]ання

Роздiл у щомi ся({FIоN{у

звiтi

з.2
IнструментаJIъна перевiрitа розмiрiв деформацii проiхrджоi
LIастини бiля детеttторiв

Протоtсол вtiш,tiрtо]зань

-.1J.J

Перевiрка роботи детекторiв i гrравилълtостi прийнятого
сигналу за допоN,{огою дiагностичного програмного
забезпеченIIя

ГIротокол вlaMiptoRaI{ ь

.}. Дет,ектори оI(а,гнос,гi (визнаL{еLIня подвiйних шL н)

4.I

ilepeBipKa стану ],а вiдtловленгtя за потреби:
- кабельногQ ущiлънення у шафi, кабелiв без пOрушення
iзсlляцii;
- з'еднань кабелiв та елек,гронноI,о обладнання

Рtlздiл у щоь,r icrl qFIONlу

звiт,i

4.2
11epeBipKa роботи детекторiв i правильностi прийнятого
сI{гI]аJIу за допомогою дiагностиLIного програIч{IIого
забезпе.леFIнrI

11ротоlсол в и t.,t i 1эto1за н ь

5. Шаdlа ко ле

5.1

сDотографування елементiв шафи контроллера:
1) Пошук видимих дефеrtтiв шафи та обладнання в нiй
(трirциrrи, корозiйнi пошкод}i(оння, ок}Iслення тощо);
2) Перевiрrса стану дверIiих петель, гуNIових ущiлънень, замкiв
i торrцевих давачiв для 1(ерування вiдкрл.Iвенням дверей
(очищування, змащуRання, замiна та/або регуJIIованIlя за
потребr.r);
З) О.-rиrцеI{ня lзнl,трiшt-il,оТ частиFIи шафи (за поr,реби);
4) Перевiрка MiriHocT,i Bcix N,{oHTa)IiHIlx крiплень шафи та
об.шаднанIJя в нiй (затягуtsаI,Iня або заrплiна за потреби);
5) l1epeBipKa затискаолiв, затисIiI{их сN{уг i терп,riнальIIих
з'сднань (регlzлювання або замiна за псlтреби);
6) Перевiрка стану обладнання за iндикаторами стану;
7) l1epeBipKa елеп,tентiв вентиляцiТ та обiгрiву шафи, замiна
фiльтра (за потреби)

Роздiл у щомiсячLIоI\,{у
звiтi

5.2
Кабелi, клемнi блокрI та рейки на комутацiйнiй панелi
вхiдллих/вихiдних сигн алiв :

Роздiл у щомiсячном)i
звiтi



LI.*i" Склад шOелуг з ТО Зшiтlliсть rlp{}

Btr{KoH:iHT пtlбо"
1) Перевilэка пtiцtiocTi гвинтових з'сднаltь (регулtовання або
замiiла за uOтреб");
2) Перевitrэка надiйноотi та цi.тtiсностi кабелъних з'еднень та
КРiпЛоtть (рег1,;1юваFII-IrI або замiна за потреби)

5.з

Сrtотепца елеItтроп оQтачанFIя, б e:.t переб i йrrre та рез ервн е д}керел а
)ItивленIIя:
1) Перевiрка н!}явностi вхiдноТ напр5zги д}керела )Ii}lr]ле}tня;

2) Перевiрка наявI{остi вихiдноi напруги джерел.1 )itивлення;
З) Гiеревiрка срIстеN{и заряджання акуN,{улятора;
4) Перевiрка ешцностi акуNIуляторiв.

Протоtсол вимiрловвI I F,

Ko[l лл - систеN{нi модулi6.

6.1

Процеоор обробки параrutетрiв ваги та визначе}Iня подвiйних
1пилI:

2) Вiзуалъна перевiрка справностi та правиJIьностi iндикацii та
моiклиl]остi передачi повiдомленшя ;

3) Перевiрка на наявItiстъ окислення i забрудFIюIочих реtiовиFI
fiри необхiдностi гlродувки cTLtc}IeH1,I]\{ повiтряп,l, промиваttня
спLIртоN{.

Роздiл у шомiсяч}IоN{ у-

звiтi

6.2

1\4одульний блок лztзерних детекторiв для вимiрювання
розьлiрiв:
1 ) Перевiрка затягуванi{я гвItFIтiв rtрiплеFlня;
2) За допоN,IоI,оIо дiагност}{rlного програмного забезпе,Iення
перевiрка отриNrаFIr{я сигналiв вiд лазернtiх детеI(торiв, пiд .lac

проходхtення транспортного засобу i мохсливостi передачi
повiдомлеIIьl
З) Перевiрка агрегату на HaяBIticTb окислення i забруднюючих
pcLIoBиI{ при необхiдностi продувки стисненим rrовiтрltм,
Ilромиван}{я сllиртом

Протоко,lt вим iploвaIl ь

6.з

Модулъ iндуrстивного детектора:
1 ) Перевiрrса затягування гвинтiв rсрiплення;
2) Вiзуальна перевiрка справноотi та шравильностi iндикацiТ та
N4о)Itливостi передачi повiдомлення;
З) ГIеревiрка на наявнiстъ окислення i забрудFIююч}Iх реt{овин
прLI необхiдностi гrродуtsI(и стисненI{N,t повiтрям, промивання
сп}lртом.

Роздiл у rrloMicяT"iFloN4 }i

звiтi

rл().+

L{еrrтраrльниli процесOр KoIvI плексу ;

1) ПepeBipKir з'сднань з ]\{одуляпцрl i процесораN,tи,
2) l]a догlомогою дiагнсlстLlч}Iого програмногtl забезпечення
перевiрlса отриt,Iа}{Itя даr{их з модулiв i проuесорiв при
проходженiлi траI]спортного засобу ;

3) перевiрка повFIоти отриманих даних;
4) ГIеревiрка шроцесора на предмет окислення i забрулнення
при необхiдностi продувки стисненипr повiтрям, промивання
спиртоt{.

Протокол вttшt iрtовзнiэ

7. Itаь,rери для розпiзнавання номерних знакiв

7.1
Вiзуальнlай огляд камер та irrфрачервоних пpoxteltTopiB,
перевiрка надiйностi tсрiпленъ

Роздiл у rцоп,liся1]I{оN,l)/

звiтi



Ll tч Склад поелуг з 'ГО Звiт,rtiстl} гrI}0

рдýq g а I !х j] g q.gT"\i__

1.2

ПрофiлактичF{е обслуговува[Iня камер та
пpoжeliTopiB, очищення об'скr,ивiв камер i

паlлелеtyI iнфрачервоних пpoit(ekTopiB вiд пилу i

iтrфрачервоI-II.Iх

свiтлодiодних
бруду

Протскол викOнан}tя

робiт

7.3
Перевiрка контакт}{их з'сднань i цi.пiсностi сигналь}{их кабе:liв
ка]\,{ер

Роздiл у щомiсяiiно}ч{у
звiтi

].4
Перевiрка Ko}IT&KTH}Iх з'еднань, цiлiсностi кабелiв жLIвJIення
каN,lер та iнфрачервоних шрожекторiв, KoHTaKTiB протяхiк}I

Роздiл у щошлiсiiчноj\,{у
звiтi

7.5
Очишентtя дх(ерела )Itивлення камер та iнфрачервоIIих
прожекторiв вiд гrилу та бруду, вимiрювання наtlруги )Itивлення

Протоttол BI4KoI{aHH;I

робiт, протокол
вип,tiрtовань

7.6 Перевiрка сектора огляду зобрахсе}Iшя Протокол виплiрtоваlIъ

].7
Перевiрка синхронностi роботи
прожекторiв у денному та Hi.lHoMlz

та iлrфрачервонихкамер
ре>ltимi

Е. Лазернi да,гчиtсI-t

8.1
датчиlсiв, перевiрка надiйностiВiзуалъний огляд

крiплеt-tь
лазерних Роздiл у щопцiся1-1но]\1у

звiтi

8.2
лазерних датчикiв, очищенняГIрофiлактичi{е

лiнзi.l i rсорпусу
обслугоI]уваI]ня
вiд плtrrу i бруду

о1
о._)

Перевiрка з'сдltання i цiлiсностi з'сдt-t1,6зJIьнI.Iх гtроводiв плiж

лазерними датчиками i комутацiйнрtмлt блокапци
Роздiл у щомiсячному

звiтi

8.4
Перевiрка коi{тактних з'еднань, цiлiсностi проводiв
елеItтропостачання, протя}шtа KoHTaKTiB

Роздiл у щоплiсячному
звiтi

9. Металева опорна конструкцiя

9.1

Зовнiшнiй огляд Bcix елепцентiв опори на механiчtлi
пошкодження, вiдхилення опор по всiй або по всiй oci лiнii, що
перевищус допустимi норми, деформацiя мет€lJIевих елементiв
ollop

Протоlсол випriрtован ь

1 0. ЛiагIIостика ша(lи елеItтропостачання

10.1 обстежеriня
Роздiл у щоrr,r iсяLli{оI\4у

звiтi

10.2 ГIеревiрка надiйностi iriдклrсlчення вхiдних кабельних ItоJlодок
Роздiл у щомiсячному

звiтi

10.з
Г{еревiрка надiйностi гtiдклtочеtIня врtхiдних кабельних
колодок

Роздiл у щомiсячному
звiтi

10.4 ВимiрюванFIя контролю вхiдноi rrапруги Протокол вип,ti ptoBaH ь

10.5 Влrмiрювання контролlо вихiдноi напруги Протоtсол виtчлiрtоваЕI ь

1 1. Karllepa охорони периN{етру

1i.i вiз5rальrrий огляд вiдеоlсамер та iнфрачервоних прожекторiв,
перевiрка надiйллостi tсрiпленъ

Роздiл у iitоtчtiсяI{FIоN{у

звiтi

|1.2
ПрофiлактIIчне обслуговування вiдеокамер та irrфрачервоних
прожекторiв, оtIищення скляних каh,{ер i свiтлодiодних шанелей
iнфрачервоних пpo)tteкTopiB вiд пlллу i бруду

ПротоttоJI викоFIання

робiт

1 1.3
Перевiрка контактних з'сднань i цiлiсностi сигнальних кабелiв
вiдеокамер

Роздiл у щомiсячному
звiтi

1 1.4
Перевiрка контактFIих з'еднань, цiлiсностi кабелiв )Itивлення
вiдео капцер та i н с} pa.lepвo HI.Iх п ро жектор i в, KoHTaKTiB п ротя}Itки

Роздiл у щоrчtiсяt{FlоNIу
звiтi

1 1.5
та iнфрачерво}Iих
напруги iкивлення

Очищення д)керела хtивлеI]ня вiдеокамер
Ijроiltек,горiв вiд rrил1, та бруау. вил,лiрюваFIня

Протокол i]i.IKoH aHI lя

робiт, пl]oToIiOjI
вип,,tiрiсltзагi ь

l 1.6 Перевilэка сектора огляду зображенi]я llротокол tзi.tпl i ptoBaI l ь



Ц r,я Склад послуr з ТО Звiтпi*т,ь rlр0
BIlttoIIiBtly рФб0,

1I.7
Перевiрка синхронiзованоТ роботI,I вiдеокамер та

!ц{2рачервонI.Iк шрOжекторiв у денному та Hi.lHoMy peж{иI\fi
Прото кол в !-II"{iplo ý cl LIfl

_ ] 1.ý*| _* llерgвitэка.лrгrиоу i.нфорь11цЦ на жорстýлйjиЬк_-* _ _
12. Систепла оовiтленЕIя

L;
12, 1

| Вiзуалькlлй аглfiд оIIQр Qr:вiт.ltення, пЬрЙiрrса паiiirt,юсПl."
L]QцIдgц}_

Роздiл у щоь,riся {li"Iobi 
_у

звi,гi

12.2
ПрофiлактиLIше обс"ltуговування освiтлtовальних шриладiв,
оч[Iщення лiнз i корпусу вiд пLtлу i бруду

Протоltол BLIi(otl a}l }IrI

робiт

\2,з
Перевiрка з'сднання i цiлiсностi з'сднува.lIъних кабелiв MilK
свiт,илъникаiии i комlrтttцiйнипл блокопц

Роздiл у шiопцiсяII}Iо},4)/

звiтi

Протоко_гt

12.5
Перевiрка контакт них з'€;дl{а}Iь,

9д_qqр qп о с,га}t{ aFI н я, П р ciTh ж к а к о нтакт i в
Р оздiл:,у irlonti сяч}I oN,l у

звiтi

1э.2
гIереьiрка працездаrноьтi
об'сктноi сигналiзецii

ll -'

i 3.з Перевiрка працездатностi зв'язку з об'скта до пульту Протокол вимiрюваI{ь
1 4,_Ц_lдд ов i лн icTb N{ етр ол о гiчн ип.t х ар актер и стикам

i 4.1

Пiдтверд)i(ення в iдп о в iдно cTi lvleTp ологiчнl.tм характеристикам
(повiрui) малiдаIiчика з використанням автопоТзда з 5-ма або
бiльше осrIi\,Iи та загаJIьною масою понад 34 ,гонни

За необхiдiлостi здiйснити :

* Роботи з l{алiбрування
- Роботи iз метрологiчноi повiрки

Протокол випriрtова}Iь

15. t{iлодобове вiдстеженl{я (монiтtlринг) роботи автоматичного пунк
контролrо в pyci

:ту габаритно-вагово го

15.1

Монiторинг роботи автоматичного пуI{кту габаритного-
вагового Ko}ITpoлro в pyci (в обсязi необхiдному дпя проведення
!_9ýц r п. 14.1 i перевiрки обладнання з п.2,З,4,7 ,В,|2)

12.1


